
Команды управления устройство�
�� Изменение адреса устройств�

� Отправка: 00 10 01 56 80 4�

� Ответ: 56 10 02 56 0A 76 A�

�� Запрос адреса устройств�

� Отправка: 00 01 01 01 91 B�

� Ответ: 56 01 02 01 56 4D 9�

�� Запрос текущего положени�

� Отправка: 56 01 01 02 C0 3�

� Ответ�

� 56 01 02 02 FC CD 11 – верхний и нижний пределы не установлен�

� 56 01 02 02 FE 4C D0 – верхний предел не установле�

� 56 01 02 02 FD 0C D1 – нижний предел не установле�

� 56 01 02 02 12 4D 56 – мотор находится в позиции 0x1�

�� Запрос состояния работ�

� Отправка: 56 01 01 03 01 F�

� Ответ�

� 56 01 02 03 00 CC C0 – остановле�

� 56 01 02 03 01 0D 00 – движение ввер�

� 56 01 02 03 02 4D 01 – движение вни�

�� Удаление пределов движени�

� Отправка: 56 02 01 03 F1 F�

� Ответ: 56 02 02 03 0A 4C 8�

�� Установка верхнего предел�

� Отправка: 56 02 01 01 70 3�

� Ответ�

� 56 02 02 01 0A 4D E3 – успешн�

� 56 02 02 01 A5 0D 9F – ошибка


�

�� Установка нижнего предел�

� Отправка: 56 02 01 02 30 3�

� Ответ�

� 56 02 02 02 0A 4D 13 – успешн�

� 56 02 02 02 A5 0D 6F – ошибк�

�� Изменение направления движени�

� Отправка: 56 02 01 04 B0 3�

� Ответ: 56 02 02 04 0A 4E B�

�� Установка третьей точки предел�

� Отправка: 56 02 01 05 71 F�

� Ответ�

� 56 02 02 06 0A 4F 23 – успешн�

� 56 02 02 06 A5 0F 5F – ошибк�

�� Отключение автоматической отчетност�

� Отправка: 56 02 01 07 F0 3�

�� Включение автоматической отчетност�

� Отправка: 56 02 01 06 31 F�

�� Запуск мотор�

� Движение вниз�

� Отправка: 56 04 02 01 00 CD 6�

� Ответ: 56 04 02 01 57 8C 9�

� Движение вверх�

� Отправка: 56 04 02 01 64 CC 8�

� Ответ: 56 04 02 01 40 CC 9�

� Остановка�

� Отправка: 56 04 02 02 00 CD 9�

� Ответ: 56 04 02 02 16 4C 5�

� Переход в третью точку�

� Отправка: 56 04 02 03 00 CC 0�

� Ответ: 56 04 02 03 00 CC 0�

�� Команды управления поворотом ламелей�

� 56 04 02 04 FF 8E 7C – поворот вверх/открыти�

� 56 04 02 04 FE 4F BC – поворот вниз/закрыти�

� 56 04 02 04 00 CE 3C – поворот в 0° (полное затемнение�

� 56 04 02 04 2D 0E 21 – поворот в 45° (полупрозрачность�

� 56 04 02 04 5A 4E 07 – поворот в 90° (прозрачность�

� 56 04 02 04 B4 CE 4B – поворот в 180° (полностью открыто)
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